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一、洞庭湖流域蔬菜生产现状

洞庭湖坐落于长江干流荆江南岸，流

域水体面积2625km2，是中国第二大淡水湖

泊，对长江中游调蓄洪水具有重要作用。

洞庭湖流域由洞庭湖区、湘江流域、

资水流域、沅江流域和澧水流域组成，流

经湖南的绝大部分区域及贵州、广西、广

东、江西、湖北和重庆的部分地区。

洞庭湖流域区位图
（韩 宇，洞庭湖流域生境质量对 LUCC 的动态响应）
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一、洞庭湖流域蔬菜生产现状

近年我省蔬菜连年增产丰收。“十三五”期间，全省蔬菜面积和产量稳步提

高；2020年，全省蔬菜播种面积（含食用菌）2032.54万亩，居全国第8位；产量

4110.08万吨，居全国第7位。种植面积和产量比2015年分别增长14.6%和19.9%；

亩产达2022.14公斤，比2015年增长4.6%。

2016-2020年湖南省蔬菜（含食用菌）播种面积和产量

    



一、洞庭湖流域蔬菜生产现状

“十四五”期间，蔬菜生产目标是着力优化区域布局和调整产业结构，推进

蔬菜标准化、规模化、专业化生产，提高质量安全水平和经济效益。2022年全省

蔬菜播种面积达到2110.9万亩，总产量4356.7万吨，总产值2111亿元，蔬菜生产

成为全省农业和农村经济的重要支柱产业之一，并向区域化、基地化、特色化的

方向发展。

    



一、洞庭湖流域蔬菜生产现状

1、区域化

基本形成了“长株潭、环洞庭

湖、湘南和大湘西”的区域化布局。

建立以长株潭都市农业圈，环洞庭

湖平湖农业区，湘中南丘岗节水农

业带和武陵、雪峰、南岭、罗霄山

脉山地农业带为主体的农业区域布

局。

    



一、洞庭湖流域蔬菜生产现状

2、基地化

不断优化区域布局，使我省蔬菜生产进一步向优势产区集中，形成八大蔬菜

基地：

市州（县市区）区域中心城镇专业蔬菜基地

环洞庭湖区的春夏瓜果类、秋冬叶菜类蔬菜基地

粤港澳大湾区叶类、瓜果类、根茎类蔬菜供应基地

高山蔬菜基地

洞庭湖区水生蔬菜基地

特色蔬菜基地

加工蔬菜基地

食用菌生产基地

    



一、洞庭湖流域蔬菜生产现状

3、特色化

洞庭湖流域蔬菜除辣椒、大白

菜、豇豆、茄子、南瓜、冬瓜、菜

薹等优势作物外，还有传统和地方

特色蔬菜作物，主要有食用菌、湘

莲、香芋、黄花菜、藠头、芥菜、

小黄姜、矮脚白等。拥有32种国家

地理标志蔬菜产品。

    



    

一、洞庭湖流域蔬菜生产现状

取得成绩的同时，洞庭湖流域蔬菜生产也面临着严峻挑战：

1、资源与环境的约束

生态环境保护处于负重前行的关键期、攻坚期和窗口期，耕地资源质量

下降，提升耕地资源难度增大。

2、气候和生物灾害风险

极端天气增加，蔬菜生产区域更为集中，气候和生物灾害影响加重。

3、生产经营效益偏低

农资价格上涨，劳动力成本上升，蔬菜生产成本不断攀升。

4、绿色发展要求更高

居民消费向吃得好、吃得健康转变，绿色优质蔬菜供给得任务艰巨。



二、洞庭湖流域蔬菜生产机械化现状

蔬菜是劳动密集型产业，人员老龄化和兼业化问题突出。“老的干不动，年

轻的不想干，人工越来越难找”，推进洞庭湖流域蔬菜生产机械化是解决“谁来

种菜”这一迫切问题的关键。相比较主要粮油作物机械化水平，存在较大差距。

2021年全国主要粮油作物综合机械化水平如下表所示。

2021年主要粮油作物综合机械化水平

    



二、洞庭湖流域蔬菜生产机械化现状

2022年全国设施蔬菜和露地蔬菜综合机械化水平如下表所示。

2022年设施蔬菜生产机械化水平

2022年露地蔬菜生产机械化水平

    



二、洞庭湖流域蔬菜生产机械化现状

2021、2022年洞庭湖流域蔬菜生产各环节机械化率如下图所示。

    

2021、2022年洞庭湖流域蔬菜生产机械化情况



二、洞庭湖流域蔬菜生产机械化现状

以环洞庭湖平湖农业区为例，蔬菜生产各环节情况如下。

    



洞庭湖流域蔬菜生产机械化存在的问题：

有些环节无机可用

有些环节机不好用

有些环节用不好机

三、洞庭湖流域蔬菜生产机械化思考

    



1、蔬菜宜机化生产条件不足

洞庭湖流域蔬菜种植茬口多，蔬菜种植缺乏统一的生产模式和规范，蔬菜大

多种植在一般耕地中，蔬菜生产规模较低，不利于开展大规模的机械化蔬菜生产

作业。蔬菜机械短期内仍难以实现标准化、规模化的生产。

三、洞庭湖流域蔬菜生产机械化思考

    



2、蔬菜机械化生产成本高

目前我国在蔬菜种植方面的机械化发展还存在较多不足，国内农机生产企业

在蔬菜机械上的时间短、投入少、技术储备少，国内实用、好用的设备不多，在

应用中效果有待改善，也间接提升了蔬菜机械化生产的成本。

部分蔬菜生产设备仍需要从国外进口，逐渐国产化，造成了客户短时间内购

买成本仍然高。

    

三、洞庭湖流域蔬菜生产机械化思考



3、缺乏专业驻场技术人才

结合洞庭湖流域的蔬菜生产，其种植有着规模小、经营分散和机械化技术水

平低的特点，不利于借助新技术提高蔬菜生产的机械化水平。虽然有专门从事蔬

菜机械化生产服务的机构和组织，不过在具体提供农药、种苗、肥料、采摘等生

产技术服务时，需要销售商能提供专业技术人员常驻现场保姆式服务和培训。

通过懂农机和农艺技术人员常驻农场，促进农机和农艺的融合，更易于实现

全程机械化，促进蔬菜种植不断朝着机械化的方向发展。

    

三、洞庭湖流域蔬菜生产机械化思考



1、地-开展高标准蔬菜基地建设

结合高标准农田建设统筹高标准蔬菜基地建设，减少兼业化生产比例，促进

蔬菜生产规模化。同时推行单一品种种植区的规范化、专业化和标准化模式，确

保在提高蔬菜种植的集中度和规模经营程度后，满足宜机化需求。

    

三、洞庭湖流域蔬菜生产机械化思考



2、苗-发展蔬菜集约化育苗中心

推进全程蔬菜机械化，关键技术环节是育苗，发展蔬菜集约化的育苗中心，

提高商品苗在蔬菜生产上的应用占比，确保蔬菜生产具有较高的规模化与标准化

生产。

    

三、洞庭湖流域蔬菜生产机械化思考



3、机-加强蔬菜生产机械的研发

开展跨学科、跨行业、跨地区联合攻关，通过 、变革优化

生产模式、探索符合洞庭湖流域的蔬菜机械化生产整体性解决方案，为开发关键

性技术装备指明技术方向，提高科技研发效果。围绕生产实际需求，以从轻量化、

自走式、自动化和多适应性为攻关目标，研制操作好用、功能实用和农民爱用的

蔬菜生产装备。全程的机械化才能真正实现蔬菜生产的高效率和低成本。只有提

供全程机械化整体解决方案和服务，才更能满足用户真实需求。

    

三、洞庭湖流域蔬菜生产机械化思考



4、人-培养经营主体的专业性

首先，对当地蔬菜生产的龙头企业进行培训，具体在规划、基础设备配套、

土地应用和市场服务等方面的培训下，确保龙头企业有着较高的机械化作业水平；

其次，对机械化蔬菜生产的服务组织和农业行业协会进行培训，在基于机械化农

业示范基地的建设后，更好地提高机械化种植的培育效果，提高农民在机械化技

术应用上的积极性；最后，对种植个体进行培训，借助新型农民培育项目加强对

蔬菜生产及经营主体的培训，涵盖专业化农机服务经营主体，在不断提高农户及

相关服务单位的机械化水平后，不断提高蔬菜的机械化种植效果。

    

三、洞庭湖流域蔬菜生产机械化思考



四、收获与采后处理团队介绍
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团队主要围绕南方大宗和特色农产品开展高效低损机械化收获关键技术与相

关装备理论与创新设计研究。在蔬菜机械化生产方面，目前开展了蔬菜集约化育

苗播种流水线、辣椒机械式自动精量播种装置、蔬菜旋耕起垄播种机、辣椒巡检

机器人、白萝卜联合收获机、模块化电动白萝卜联合收获机、蔬菜油动转运平台

和蔬菜电动转运平台的研究。

    



四、收获与采后处理团队介绍

1、蔬菜集约化育苗播种流水线

可一次性完成分盘、铺基质、压穴、精量播种、覆表

层基质和叠盘，适用于不同形状蔬菜种子的集约化漂浮育

苗。1.0-3.0mm直径圆形、丸粒化种子和非丸粒化不规则种

子播种合格率分别大于97%和93%。具有轻简化、易操作、

适用性广、可靠性高的优点。

    

自动供盘 轻简覆土 排种器、压穴辊、苗盘纯机械联动 滚子苗盘导轨送盘



四、收获与采后处理团队介绍

2、辣椒机械式自动精量播种装置

通过往复机构和旋转机构的组合模拟人工操作磁力回位形排种器播种辣椒的

动作，可实现辣椒机械式自动精量播种，有效提高了播种效率，降低了劳动强度。

试验表明曲柄直径为30mm、曲柄电机转速为230转/分、种量为4千粒时，排种器的

播种效果较好，其中单粒合格指数为91.04%，重播指数为5.21%，漏播指数为

3.75%。

    



四、收获与采后处理团队介绍

3、蔬菜旋耕起垄精量播种机

旋耕、起垄、开沟、播种、覆土、镇压一次完成，播种系统模块化设计，自

由组装，地轮驱动、垄面仿形、精准落种，行距、株距和播种深度可调。适合不

同蔬菜品种规模化播种作业。

    



四、收获与采后处理团队介绍

4、辣椒巡检机器人

可准确识别复杂背景下的辣椒目标，对多目标辣椒果实进行计数，并获取辣

椒的长宽尺寸信息和辣椒的位置信息。结合摄像头获取的深度信息及和辣椒重量

估计模型可对目标辣椒植株的实时产量进行估计。试验结果表明，辣椒果实计数

准确率为94.8%，产量估计准确率为91.2%

    



四、收获与采后处理团队介绍

5、4BL-1型白萝卜联合收获机

一次完成土壤深松、拢叶、夹持输送、切缨、收集装框作业，省时高效省人

工；创新设计缨叶聚拢装置，提高切头合格率，降低收获损失/伤率；变位切割技

术可实现不同留缨尺寸需求；收获单元多位姿态调节系统有效提高田间复杂环境

适应性。

    



四、收获与采后处理团队介绍

6、模块化电动白萝卜联合收获机

电动模块化设计，轨距和喂入高度可调，农艺适应性强，自适应巡航加遥控

辅助，操作简单。

    



四、收获与采后处理团队介绍

7、蔬菜油动转运平台

采用轻量化履带式高地隙设计，小巧灵活，不受作业环境影响。运输平台离

地间隙与轮距采用电动调节技术，载重台宽度可调，范围为1205-2005mm，可有效

实现田间管理及农用物资等田间运输。

    



四、收获与采后处理团队介绍

8、蔬菜电动转运平台

采用轻量化履带设计，更好的适应丘陵山区地形；采用电驱动，转向灵活，

能实现差速转向及原地转向；触碰式一体安全装置，时刻保障机具和人员安全；

可调轨距装置及可调离地隙装置更好的适应不同农作物转运作业要求；遥控操纵

及车载一杆操纵，灵活选择；护栏可放倒增加载物面积；

    



装备名称 功能和参数

4LZ-0.8/1.0小型水稻联合收割机

外形尺寸2 805 mm×1 700mm×2 070 mm；
割幅1200 mm；
配套功率9.7 kW；
喂入量0.8/1.0 kg/s；
最小离地间隙180mm；
最小转弯半径450mm；
生产率≥0.1hm2/h；

4LZ-1.6型全喂入大豆联合收割机

外形尺寸3680mm×1530mm×2050 mm；
割幅1360 mm；
喂入量1.6kg/s；
最小离地间隙240mm；
履带轨距780mm；
总损失率2.4%、破碎率1.9%、含杂率2.4%；
生产率≥0.12hm2/h；

    

四、收获与采后处理团队介绍
9、粮油作物收获装备



    

装备名称 功能和参数

4YZ-2型全喂入玉米籽粒联合收获
机

外形尺寸3680mm×1530mm×2050 mm；
割幅1360 mm；
收割行数2行；
最小离地间隙240mm；
履带轨距780mm；
生产率≥0.12hm2/h；

4LZ-3.2多功能联合收获机

适用作物：水稻、玉米、大豆
外形尺寸4480mm×2110mm×2800 mm；
割幅1750 mm；
喂入量3.2kg/s；
最小离地间隙240mm；
生产率3-6亩/h；

四、收获与采后处理团队介绍
9、粮油作物收获装备



    

装备名称 功能和参数

4SY-2.1挂接式立式油菜割晒机

外形尺寸1095mm×2260mm×1015 mm；
割台功耗≤10kW；
割幅2100 mm；
最低割茬高度≥150mm；
铺放角度90±20°；
主割刀型式：往复式切割；侧竖割刀型式：往复式切割；
输送方式：立式链条拨齿；
生产率≥10亩/h；

2BP-2000高速育秧播种流水线

外形尺寸：28000mm×2320mm×2930mm；
作业效率：≥2000盘/h；
播种数量：70-350/盘；
工作电压：380V；

四、收获与采后处理团队介绍
9、粮油作物收获装备
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